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Р об о т

Karel Čapek – чешский писать, написавший пьесу R.U.R, 1920 год
Ро́бот ( robot, от robota — подневольный труд или rob — раб)
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Р об о т. Х рон ол о г и я

5-й век до н.э. Идея разумного робота впервые упоминается в 
древнегреческих мифах. В частности,  скульптор Пигмалион изваял
статую и оживил ее.  Философ Аристотель создал формальную логику.  
На основе постулатов этой науки действуют все классические
компьютеры

4-й век до н. э. Философ и математик Архитас Тарентский создал
механического голубя, сделанного из дерева. По описаниям
современников, голубь мог махать крыльями и взлетать
----------------------------------------------------------------------
Сократ. Платон.
Κυβερνητική – Кибернетика («искусство управления»)

1834 г. Андре Ампер (cybernétique) «Опыт о философии науки»
1948 г. Норберт Винер опубликовал книгу «Кибернетика».

1996 г. Корпорация Honda создала андроида P-2, который мог ходить, 
подниматься по лестницам и переносить тяжести

2000 г. Asimo
(Advanced Step in Innovative MObility)
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Р об о т. Х рон ол о г и я

1968 г. Первое упоминание слово 
робот в научной статье появилось в 

статье В.А.Якубовича «Кибернетика и 
теория регулирования».
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Р об о т. Х рон ол о г и я

Весной 1974 г. Студентом 5 курса 
Гусевым С.В. под руководством В.А. 

Якубович создан второй в мире (первый 
в России) автономный мобильный робот. 
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Робот. Хронология

Робот 1980 год
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Ч то с е й ч а с ?

Boston Dynamics создала шагающего четырехного робота-
собаку BigDog (полное название Legged Squad Support 
System (LS3)).

В июне 2017 японская компания SoftBank приобрела Boston 
Dynamics у Alphabet
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Ч то с е й ч а с ?
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Ч то с е й ч а с ?

Компания Boston Dynamics сообщила, что начнет продавать знаменитых роботов-собак SpotMini уже в 
2019 году.

SpotMini стал первым роботом Boston Dynamics, проданным за свою 26-летнюю историю.
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Ч то с е й ч а с ?

PromoBot Назначение и цели создания системы:
— Привлечение потока клиентов;
— Автоматизация процесса консультации;
— Повышение лояльности клиентов;
— Снижение рисков, связанных с человеческим фактором.
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Ч то с е й ч а с ?

ExoAtlet
(exoatlet.com)
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Что сейчас?

ГНОМ (gnomrov.ru) - телеуправляемый подводный аппарат
ПОДВОДНЫЙ МОДУЛЬ
Максимальная рабочая 
глубина

до 150 м (опционально 
300 м)

Размеры (ДxШxВ) 450 мм x 300 мм x 300 
мм

Вес системы на воздухе 
/ Общий вес 12 кг / 70 кг

Двигатели

3 двигателя 
постоянного тока
Горизонтальные: 2x 
двигателя, 180 В 300 Вт
Вертикальные: 1x 
двигатель, 180 В 300 Вт
Боковые (опция): 2x 
двигателя, 1 кгс

Крейсерская скорость 
(вперед) до 4-х узлов

Боковая скорость 
(опция) до 0.5 узлов

Тяга горизонтальная 12 кгс
Тяга вертикальная 6 кгс
Грузоподъемность 2 кг
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Ч то с е й ч а с ?

MUR- Робототехнический конструктор Автономного подводного робота

Вес на воздухе: 5,5 кг
Глубина погружения: до 5 м
Автономтность: до 1 ч (макс. 
загрузка)
Связь: wi-fi
Язык программирования: С++
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Ч то с е й ч а с ?
ООО “РОНАВИ РОБОТИКС” – город Москва

RONAVI M300
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Ч то с е й ч а с ?
Яндекс.Ровер
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Ч то с е й ч а с ?
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Т е н ден ц ии в 2018 и 2019

• Оборот рынка в 2016 году составил 35,23 млрд (40 млрд по данным IFR).  

• В 2016 - 677,2 тыс. единиц 
Прогноз 2731,2 тыс. единиц к 2025 при росте 17,0%  в год (в период с 2017 по 
2025 годами)

• Ожидается, что глобальный рынок робототехники будет расти на 28,51% в 
среднем за год. Рынок был оценен в 42 654,1 млн долларов США в 2018 году; 
ожидается, что к 2024 году он достигнет 181028,6 млн. долларов США

• Общее количество проданных сервисных роботов в 2018 году выросло на 
61%. Это более чем 271 000 единиц по сравнению с 168 000 (примерно) в 
2017 году. Объем продаж увеличился на 32% до 9,2 миллиарда долларов 
США.
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Тенденции в 2020

• Объем мирового рынка робототехники в 2019 году оценивался в 62,75 млрд 
долларов, и к 2027 году, согласно прогнозам, он достигнет 170,08 млрд 
долларов, увеличиваясь в среднем на 13,5% с 2020 по 2027 год.

• Мировой рынок сервисной робототехники был оценен в 12 (17, 29) млрд 
долларов США в 2019 году. В 2020 году 37 млрд.
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А н а с амом дел е?

Урочная деятельность

Внеурочная деятельность

Дополнительное образование
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П ример з а да ч и
Задача. Проехать вперед ровно на 1 метр и 5 сантиметров. 
Использовать энкодерную модель

Для этого Вам пригодятся следующие параметры:
d = 5,6 см (диаметр колеса), CPR = 360 (полный оборот колеса)
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А н а с амом дел е?

НИИ, научно-технические 
организации

Коммерческие 
компании
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Дл я  ч е г о в  ш кол е р об о то т е х н и к а ?

Робототехника
Предметы Инф орматика Технология Физика Математика …

конструирование – программирование

- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

электротехника, алгоритмизация, контроллеры, датчики, актуаторы

- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

радиоэлектроника, ТАУ, техническое зрение, реактивное программирование, 
операционные системы, протоколы, кодирование, шифрование, групповое 

управление, манипуляционные системы, 3D моделирование, аутентификация, 
навигация, проектирование, черчение и т.д. 
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П рое к т Т Р И К
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Идеолог проекта ТРИК

Лучин
Роман 
Михайлович
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К он тр ол л е р Т Р И К

• Двухъядерный процессор
• DSP-ядро для обработка аудио\видео real-time
• Подключение 4 силовых и 6 сервомоторов
• Подключение до 12 аналоговых и цифровых 
датчиков

• Wi-Fi/Bluetooth
• Акселерометр, гироскоп
• Подключение видеомодулей и USB камер
• Модули расширения ГЛОНАСС/GPS, GPRS
• Цветной TFT-дисплей
• Размер 8см х 12см
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TRIK Studio

• Бесплатная
• Поддерживает 4 платформы: 
ТРИК, NXT, EV3, Геоскан Пионер

• Встроенная виртуальная модель 
мира 

• Поддержка визуального и 
текстового программирования
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ДР АК ОН

Дружелюбный русский алгоритмический язык, который обеспечивает наглядность
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JavaScript

П ро г р аммиров а н и е Т Р И К

Python
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TRIK Studio Junior

TRIK Studio Junior - визуальная среда программирования
виртуальных исполнителей, предназначенная для
изучения основ алгоритмики в начальной школе.
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П ре емс т в е н н о с т ь с р еды  TS
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С р еда п р о г р аммиров а н и я
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В о змож н о с ти с р еды  TSJr

36

Технология Drag-and-drop

Поддержка сенсорных дисплеев
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И с п ол н и т е л и 

37

Изображения исполнителя
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Миры  и с п ол н и т е л я

Изменяемые миры исполнителя
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Графический редактор
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Упражнение-тест
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Л ин ей к а п р оду к тов  Т Р И К

Наборы для конструирования

Образовательные наборы Специализированные наборы

40
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К он с тр у к тор с к ое бю ро

41

• Основы конструирования 
• Конструирование игрушек
• Создание простых механизмов
• Видеоматериалы
• возрастная категория 5+
• Для уроков технологии, внеурочной 

деятельности, дополнительного образования youtube.com/trikset
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Модел и и з н а б ор а К Б

42
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Сборочные схемы

43

Примеры задач со сборочными 
с хемами:

• Найди различия

• Лишняя деталь

• Отсутствующая 
деталь

• Неправильный 
список деталей
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Н а с тол ьны е и г ры

44
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Настольные игры
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Мех а н и ч е с к и е и г р уш к и
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Модел и и з ме та л л и ч е с к о г о к он с тр у к тор а

47
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И с п ол н и т е л и а л г ор и тмов
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Истории механика

49

• В комплекте книга с историями 
изобретений

• Возрастная категория 9+
• Для внеурочной деятельности, 
дополнительного образования
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И с тор ии мех а н и к а
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Истории информатика

52

набор магнитов

Развивающий набор для внеурочной 
деятельности. 
В составе набора головоломки, 
клавиатурный тренажер, 
математические игры.

Возрастная категория 7+
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Обр а з ов а т е л ьны е н а б оры  Т Р И К

53

Учебная пара

Робототехнические наборы для общеобразовательных , профессиональных образовательных 
учреждений, организаций высшего образования и учреждений дополнительного образования. В 
комплекте российский контроллер ТРИК, двигатели, датчики, модуль технического зрения, 
металлические и пластиковые детали, крепёж. Программируются наборы в визуальной среде и 

на текстовых языках Python и JavaScript.
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Н а бор Т Р И К  Л а бор а тор и я

54
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Н а бор Т Р И К Л а б ор а тор и я
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Модульный набор ТРИК

56

Специализированный набор для уроков 
технологии и проектно-исследовательской 
деятельности для начальной, средней и 
старшей школы. 

Позволяет собрать четыре образовательных 
интерактивных стенда для проведения 
исследовательских работ. Кроме этого, набор 
позволяет собирать различные механизмы и 
роботов.

В набор входят наборы Образовательный, 
Лаборатория, Конструкторские бюро № 1 и № 2

Модульный набор ТРИК
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С п ец и а л и з и ров а н ны е н а б оры  

57

Робототехнические наборы для соревнований и олимпиад. В 
комплекте российский контроллер ТРИК, двигатели, датчики, 
металлические и пластиковые детали, крепёж. 
Программируются наборы в бесплатной среде TRIK Studio на 
визуальном языке и текстовых языках Python и JavaScript.

Робофутболист ТРИК ГеосканОлимпиада НТИ
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Л ин ей к а п р оду к тов  Т Р И К

ИсторииКонструкторское бюро

Лаборатория Образовательные наборы
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Дорож н а я  к а р т а
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С ор е в н ов а н и я  в  Р о с с и и
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В с емирны е с ор е в н ов а н и я

World Robot Olympiad First Tech Challenge Darpa Challenge

http://creativecommons.org/licenses/by-nc-sa/3.0


Распространяется по лицензии Creative 
Commons BY-NC-SA

Методи ч е с к а я  п оддерж к а
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МЭШ  – Ал г ор и тми к а р об о то т е х н и к и
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youtube.com/trikset
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